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Workshop Physical Constraints

Die Leistungsanforderungen an FPGA Entwicklungen
steigen stetig, wobei die FPGA Performance von ver-
schiedenen Faktoren abhingt. Zuerst ist die Schaltungs-
technik von grofler Bedeutung. Daneben ist natiirlich die
Definition und die Verwendung von Timing Constraints
ein ebenso wichtiger Bestandteil der FPGA Entwicklung.
Diese Inhalte werden in den PLC2 Workshops ,FPGA
Schaltungstechnik® und ,, Timing Constraints“ behandelt.
Der andere wesentliche Aspekt einer FPGA Entwicklung
sind die sogenannten Physical Constraints. Darunter ver-
steht man verschiedene Vorgehensweisen und Strategien
wie z.B. ,Floorplanning®, ,Relationally Placed Macros
(RPM)*, , Incremental/Modular Design® und weitere spe-
zielle Techniken zur Optimierung des FPGA Layouts.
Der 2-tigige Workshop ,,PhysicalConstraints“ konzent-
riert sich auf diese Verfahren zur Optimierung des FPGA
Layouts und richtet sich an FPGA Designer mit solidem
XILINX FPGA Grundlagenwissen.

Ausgehend vom XILINX Design Flow werden die
Optionen fiir MAP und PAR ausfihrlich behandelt. An-

schliefend werden anhand von Beispielen die Programme
PACE, Floorplanner und Plan Ahead vorgestellt.

Behandelte Themen sind u.a. Pinout Constraints, Area
Constraints sowie die Optimierungsstrategien Smart
Guide und Smart Compile. Um weitere spezielle Opti-

mierungen vornechmen zu kénnen wird dariiber hinaus
die Verwendung des FPGA Editors geschult.

Neben der Moglichkeit diese Constraints mit PlanAhead
einzugeben, wird auch die efhiziente Methode der direkten
Eingabe der Constraints im UCF File geschult.

Anwendbare Technologien

alle FPGA Technologien

Voraussetzungen

Detaillierte Kenntnisse des ISE Design System

Dauer und Kosten

2 Tage, € 1.350,- netto pro Teilnehmer inklusive
ausfuhrlichen Schulungsunterlagen sowie Pausenge-
tranken und Mittagessen
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